
Ⓜお任せピッキングシステムとは？

ロボットピッキングで成功する5要素を
全てお任せ！

ロボットピッキングで重要な5要素のすべてを網羅し、
お客様の生産ラインに最適なシステムを構築を、
構想～動作検証まで全て一貫でお任せ
①ビジョンテスティング・選定
②ロボット選定
③ハンド選定
④把持設定
⑤衝突回避

ピッキングに最適な機器を
メーカを限定されずに選択可能！
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マルエムに「まるごと」お任せ
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最大限発揮する
コントローラ

お客様の過去の実績や使い慣れた機器などを考慮し、
生産性・品質に最適な機器を主要メーカから選定できます

確実な位置・姿勢認識
実績のある

使い勝手の慣れた

『（株）マルエム商会
YouTubeチャンネル』
にて公開中！


